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In troducción  
 

El presente documento recopila numerosas  iniciativas de proyecto que se están 

gestando de cara a la convocatoria INNPACTO 2011  a trav és de las Plataformas 

Tecnol ógicas Españolas . Algunas de ellas se presentaron en la jornada de 

networking y present ación de iniciativas de proyectos INNPACTO celebrada el 8 de 

febrero de 2011 en AMETIC. Debido a la gran proactividad de  los miembros de las 

distintas Plataformas organizadoras de la jornada, se recibieron multitud de 

iniciativas de proyectos, además de la s presentadas en la jornada, que se recogen 

también en este documento.  

Desde las Plataformas Tecnológicas organizadoras y colaboradoras, creemos que 

este tipo de acciones multisectoriales son de gran interés, ya que permite el 

establecimiento de contactos entre distintas entidades y empresas en el ámbito de 

la I+D+i que sin duda darán lugar a nuevas relaciones y desarrollos.  

Este dossier es un instrumento para la d ifusión de iniciativas de proyectos 

INNPACTO más allá de la jornada celebrada el día 8 y una h erramienta de ayuda 

para la  formación de consorcios.  

Las entidades que han enviado sus iniciativas han hecho un esfuerzo para explicar 

de una manera a la vez breve y concisa el concepto del proyecto y las necesidades 

de socios y networking para el consorc io. Las secretarías de las Plataformas 

Tecnológicas se ofrecen como interlocutores entre las entidades proponentes y los 

posibles candidatos a entrar en los consorcios. Cada iniciativa de proyecto tiene por 

lo tanto una o dos plataformas relacionadas. Anim amos a las empresas y entidades 

que encajen en el perfil demandado por un proyecto a ponerse en contacto con la 

secretaría correspondiente para más información.  

Las siguiente s tabla s recoge n los datos de contacto de las secretarías de las 

plataf ormas y sus  proyectos asociados.  
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Datos de contacto de las plataformas  
 

PTE de Tecnolog ías Audiovisuales en Red,  eNEM  

 

Secretaría eNEM  

Email: enem@aetic.es  

Web: www .idi.aetic.es/enem  

Proyectos asociados:  

-  3DTOOLS  

 

PTE de Nuevos Materiales, Nuevas propiedades y Nuevas tecnologías de 

Impresión e industrias afines, 3NEO  

 

Secretaría 3NEO  

Formulario :  http://www.3neo.org/con tactar    

Web: http://www.3neo.org/   

Proyectos asociados:  

-  PRINT-LIGHT  

 

PTE de Robótica, HISPAROB  

 

Secretaría HISPAROB  

Email: secretaria@hisparob.es  

Web: www.hisparob.es  

Tel: 91 624 59 68 / 91 624 84 52  

Proyectos asociados:  

-  COREAN 

-  ROBOTIZACIÓN RECOLECCIÓN FRUTA  

-  INICIATIVA UNIV. EXTREMADURA  

-  SAFETY-CELL 

-  ACOM-UAS 

-  ROMANET 

-  ROBÓTICA INDUSTRIAL  

-  INVISO  

-  DEDALO 

-  REVESTIMIENTO PARA ESTRUCTURAS T RONCO CONICAS DE GRANDES 

DIMENSIONES  

-  SHADES 

-  UAV-MÓVIL  

 

mailto:enem@aetic.es
http://www.idi.aetic.es/enem
http://www.3neo.org/contactar
http://www.3neo.org/
mailto:secretaria@hisparob.es
http://www.hisparob.es/
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PTE del Turismo, ThinkTur  

 

Secretaría ThinkTur  

Email: thinktur@aetic.es ; thinktur@ithotelero.com   

Web: http://www.thinktur.org/  

Proyectos asociados:  

-  TURSEM 

-  SIMULATUR  

-  TOURKHANA 

-  SECTOR HOTELERO Y TURISMO  

-  Ventana de eficiencia energética optimizada  

-  Cestas de calor  

 

PTE del Hogar Digital  

 

Secretaría Hogar Digital  

Email: pthd@asimelec.es  

Web: http://pthd.asimelec.es   

Proyectos asociados:  

-  GEODOMÓTICA  

-  INTER-WEAR 

-  SIXTOS  

-  SEDEP 

-  DH COMPLIANT II  

-  Ventana de eficiencia energética optimizada  

 

PTE de Com unicaciones Inalámbricas, eMOV  

 

Secretaría eMOV  

Email: emov@aetic.es  

Web: www.idi.aetic.es/emov  

Proyectos asociados:  

-  TOURKHANA 

 

mailto:thinktur@aetic.es
mailto:thinktur@ithotelero.com
http://www.thinktur.org/
mailto:pthd@asimelec.es
http://pthd.asimelec.es/
mailto:emov@aetic.es
http://www.idi.aetic.es/emov
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PTE de Convergencia hacia Internet del F uturo, es.INTERNET  

 

Secretaría es.INTERNET  

Email: esintenrnet@aetic.es  

Web: www.idi.aetic.es/esinternet   

Proyectos asociados:  

-  GESTOR DE PROYECTOS 

-  NETWORKED MEDIA Y 3D  

-  eSALUD, WELLNESS, NUTRICIÓN  

-  eCAR 

-  SECTOR HOTELERO Y TURISMO  

-  MARKETNET 

-  X-FARM 

-  MULTICAR  

 

PTE Green TIC  

 

Secretaría GreenTIC  

Email: ptgreentic@asimlec.es  

Web: http://ptgreentic.asimelec.es    

Proyectos asociados:  

-  SEDEP 

-  DH COMPLIANT II  

-  TICERP 

 

PTE de Geotermia, GEOPLAT  

 

Secretaría GEOPLAT  

Email: secretaria@geoplat.org   

Web: www.geoplat.org   

Tel. 902 106 256  

Proyectos asociados:  

-  TÉCNICAS GEOQUÍMICAS  

-  TÉCNICAS GEOFÍSICA  

-  Definición potencial recursos geotérmicos Tenerife  

-  Inyección fluidos almacenes geotérmicos mat. detríticos Madrid  

 

mailto:esintenrnet@aetic.es
http://www.idi.aetic.es/esinternet
mailto:ptgreentic@asimlec.es
http://ptgreentic.asimelec.es/
mailto:secretaria@geoplat.org
http://www.geoplat.org/
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PTE del Agua  

 

Secretaría PT Agua  

Email: secretariatecnica@afre.es   

Web: http://www.plataformaagua.org/  

Proyectos asociados:  

-  Cestas de calor  

-  DECISIONES Y ANÁLISIS DE RIESGO EN AGUA  

-  GESTIÓN INTELIGENTE DE ACUÍFEROS  

 

PTE  de Biomasa, BIOPLAT  

 

Secretaría BIOPLAT  

Email: secretaria@bioplat.org   

Web: www.bioplat.org   

Tel. 902 106 256  

Proyectos asociados:  

-  ICAF 

 

PTE  en Logística Integral, Intermodalidad y Movilidad, LOGISTOP  

 

Secretaría LOGISTOP  

Email: info@logistop.org    

Web: http://www.logistop.org/  

Proyectos asociados:  

-  Desarrollo SW de estandarización de referencias de embalaje  

 

PTE Marítima  

 

Secretaría PT Marítima  

Email: secretaria@ptmaritima.org   

Web:  http://www.ptmaritima.org   

Proyectos asociados:  

-  MALECON 

 

mailto:secretariatecnica@afre.es
http://www.plataformaagua.org/
mailto:secretaria@bioplat.org
http://www.bioplat.org/
mailto:info@logistop.org
http://www.logistop.org/
mailto:secretaria@ptmaritima.org
http://www.ptmaritima.org/
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PTE del Acero, PLATEA  

 

Secretaría PLATEA  

Email: info@aceroplatea.es   

Web: www.aceroplatea.es   

Tel : 91 562 40 10 ï Fax: 91 562 65 84  

Pro yectos asociados:  

-  REVESTIMIENTO PARA ESTRUCTURAS TRONCO CONICAS DE GRANDES 

DIMENSIONES  

 

PTE del Hidrógeno y de las Pilas de Combustible  

 

Secretaría PT E HCP 

Email: info@aeh2.org   

Web: http://www.ptehpc.org   

Proyectos asociados:  

-  Instalación solar aceite térmico  

 

mailto:info@aceroplatea.es
http://www.aceroplatea.es/
mailto:info@aeh2.org
http://www.ptehpc.org/
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1.  3DTOOLS  
 

 

3DTOOLS  

 

 

AIDO  

 

 

eNEM 

 

 

 

 

Presentación:  

Más información: Plataforma tecnológica asociada  

Entidad proponente:  

Título de la iniciativa:  
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2.  PRI NT - LIGHT  
 

 

PRINT-LIGHT  

 

 

AIDO  

 

 

3NEO 

 

 

 

Presentación:  

Más información: Plataforma tecnológica asociada  

Entidad proponente:  

Título de la iniciativa:  
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3.  COREAN  

 

COREAN: Co - rehabilitación asistida por neuroadaptró nica en ejercicios activos y en 

tareas cotidianas.  

 

 

Instituto de Innovación para el Bienestar Ciudadano (i2BC), en colaboración con 

Fundación para la eSalud (FeSalud), Fundación IMMABIS, Escuela Andaluza de 

Salud Pública (EASP)  

 

 

HISPAROB  

 

 

Gran empresa o Corporación tecnológica, Empresas de base tecnológica o PyMEs, 

Spin -off de investigación especializada en algunos de los siguientes contextos: 

Realidad aumentada, Robótica  aplicada a las Tecnologías para la salud o Ciencias 

de la vida, Biomecánica,  Prótesis, Ortesis, Neuroingeniería, Desarrollo de 

dispositivos y sensores para señales bioeléctricas, malla de sensores ópticos, 

interfaz háptica y brazos robóticos para rehabil itación.  

 

 

La iniciativa de este proyecto tiene como objetivo diseñar un entorno piloto de  

neurorehabilitación colectiva  en red como un modelo de middleware de 

plataformas robóticas y entornos virtuales . Todo ello orientado a fa cilitar la 

integración e interoperabilidad de herramientas terapéuticas de rehabilitación 

neurológica y musculo -esquelética con módulos de controles a distancia, reales y 

virtuales.  

La función principal del modelo es la estimulación de las funciones dañada s, 

detectando las señales de intención del paciente para la realización de tareas 

cotidianas básicas. Además, se utilizará tanto para realizar ejercicios terapéuticos 

en compañía con otros pacientes afines (vía red local o Internet) como para 

aumentar la a utonomía en el control de prótesis y exoesqueletos modulares , 

Breve descripción del proyecto:  

Socios requeridos u otras necesidades de networking:  

 

Más información: Plataforma tecnológica asociada  

 

Entidad proponente:  

Título de la iniciativa:  
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evitando que el usuario desvíe su neurorehabilitación por usar funciones 

alternativas (gestos, voz, etc.) y evitando que configure sus modos de 

funcionamiento que puedan alejarlo de una interfaz  más natural diseñada con 

neuroadaptrónica.  

Por neuroadaptrónica, se entiende a la adaptación cibernética multifuncional, 

bioinspirada y soportada en las ciencias neurocognitivas, todas en armonía con una 

rehabilitación más natural. A diferencia de la cibe rnética clásica y otras disciplinas 

afines, la neuroadaptrónica no distingue un solo canal de sensores y actuadores en 

una unidad de control, sino que combina  un mayor flujo multidireccional, 

multiescalar y multifuncional para conseguir su propia adaptabil idad en una misma 

estructura, materiales y/o dispositivos basados en senso -actuadores inteligentes.  

Neuroadaptrónica
Sistema regulador 

clásico

 

Una de las características de la neuroadaptrónica es la adaptación autónoma de un 

sistema biológico o de un artefacto, los cuales se relacionan con la mín ima 

invasividad posible con el sistema nervioso del paciente. Esta interacción se 

diferencia de otras por ser una interfaz simbiótica. Otra característica es conseguir 

una mayor eficiencia energética en su funcionamiento, lo que permitiría una 

reducción de  tamaño y peso de las herramientas para la rehabilitación.  

Los objetivos son:  

 

1.  Robótica para rehabilitación por neuroadaptrónica.  

Prototipos que, combinando robótica, modelos de neurocomputación y técnicas de 

neuroimagen desarrollen algoritmos de entrenami ento que favorezcan el 

aprendizaje adaptativo del control motor y la recuperación del déficit neurológico.  

Diseño del modelo middleware de plataformas robóticas para una rehabilitación de 

pacientes.  

Diseño de sensores -actuadores y dispositivos hápticos par a neuro - estimulación 

motora por neuroadaptrónica.  
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Integración de una selección de plataformas robóticas con el middleware (p.e. 

brazo robótico de mesa para la rehabilitación al comer; tele - rehabilitación por 

control a distancia de robots de apoyo, o sincro nizando los movimientos de un 

pequeño robot bípedo de entretenimiento)  

 

 

2.  EEG para rehabilitación por neuroadaptrónica.  

Desarrollo de un módulo dispositivo EEG portable y de bajo coste para integración 

en la plataforma, de tal forma que, accionados por la actividad bioeléctrica cerebral, 

y aplicados a la discapacidad severa por daño cerebral adquirido de cualquier 

etiología, permita un aprendizaje adaptativo (tanto del sistema como del paciente) 

de actividades que proporcionen mayor autonomía y seguridad al  discapacitado 

grave con preservación de funciones ejecutivas y nivel cognitivo adecuado.  

 

3.  Co- rehabilitación asistida por neuroadaptrónica.  

Desarrollo de aplicaciones en red utilizables por profesionales, pacientes y grupos 

de autoayuda.  

Diseño de un ento rno virtual de rehabilitación integrado a la plataforma para la 

monitorización desde el domicilio de pacientes, en la realización de tratamientos 

específicos (praxias, ejercicios, entrenamiento) según patología.  

Favorecer y controlar la adherencia de pacie ntes a tratamientos de rehabilitación en 

el largo plazo, que exigen continuidad en el tiempo para garantizar mantenimiento 

funcional o adquisición de habilidades funcionales e instrumentales específicas.  

Realización en red de Talleres para pacientes con di scapacidad moderada/severa  y 

cuidadores, con temas específicos relacionados con su autonomía personal, 
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independencia funcional, nivel relacional y cuidados específicos; Diseño emocional 

de grupos afines.  

Desarrollo de ejemplos de programas de rehabilitaci ón para actividades cotidianas.  

 

Co-rehabilitación 
asistida

 

 

4.  Piloto  

Piloto para demostraciones de distintos escenarios de aplicación y pruebas de la 

técnica neuroadaptrónica para la co - rehabilitación con ejercicios en grupo para una 

adherencia a las terapias, el control mejorado d e ortesis y prótesis, o el control a 

distancia de objetos o actividades  cotidianas que puedan acoplarse a una unidad 

robótica o conectarse a una red, de tal forma que su uso signifique un esfuerzo 

rehabilitador y controlado para el usuario . 
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4.  ROBOTIZACIÓ N RECOLECCIÓN 

FRUTA  
 

 

Robotización de la recolección de fruta: cosechadora de fruta para consumo en 

fresco  

 

 

PARC CIENTIFIC i TECNOLÒGIC AGROALIMENTARI DE LLEIDA  

 

 

HISPAROB  

 

 

Debe resolverse el gap tecnológico existente para la recolección de fruta destinada 

al consumo en fresco, una de las pocas operaciones agrícolas que hasta el 

momento no se han mecanizado de forma integral i satisfactoria. Est e proyecto 

interesa a las diferentes zonas del mundo pro producción intensiva de fruta, 

principalmente los países de Europa mediterránea,  EEUU, Nueva Zelanda y, a 

medio plazo, los países de economía emergente como Brasil  China.  

 

 

Robotización de operaciones en campo; algunos ejemplos: injerto de rosales, poda 

de árboles frutales y viñedos, recolección de fresa.  

Prototipos de recolección robotizada (1990s): Citrus (naranja), Magalí (manzana), 

elevados costos y limitaciones tecno lógicas  

Grupo de trabajo, reunión 24 de mayo de 2010, UCIII Leganés, participación de 

empresas tecnológicas, universidades y centros tecnológicos.  

 

Más información: Plataforma tecnológica asociada  

 

Antecedentes:  

Visión:  

Entidad proponente:  

Título de la iniciativa:  
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Å Identificar y obtener información relativa a los agentes a nivel mundial que  

realizan actividad I+D sobre robótica agrícola, particularmente en recolección de 

fruta. State of the art.  

Å Identificar e informar sobre posible producción industrial de equipos 

robotizados para la realización de operaciones en la parcela. Prospectar el grado de 

utilización actual en las empresas agrarias de estos sistemas robotizados.  

Å Establecer una previsión a corto y medio plazo sobre las posibilidades de 

implantación o expansión en los principales países productores de fruta, cítricos, 

pequeños frut os y hortalizas.  

Å Valorar el interés tecnológico, económico y social del desarrollo de unidades 

robotizadas para la recolección de estos productos. También valorar la relevancia 

de la innovación, haciendo una estimación de las superficies y ubicaciones de  las 

mismas factibles de robotización, así como del número de unidades que podrían 

operar en estos escenarios.  

 

 

Identificar agentes interesados y valorar conjuntamente el desarrollo de un 

proyecto de nuevo prototipo de robot pa ra la recolección de fruta. Buscar 

partenariado entre los usuarios finales: asociaciones de productores de fruta, 

grandes empresas del sector agroalimentario, incluida la comercialización. Decidir 

la fórmula asociativa más favorable para emprender el proye cto e identificar las 

fórmulas de financiación del mismo.  

Estudio de viabilidad técnico -económica y, si procede, ejecución del proyecto I+D  

Propuesta de actuación:  

Acciones previas:  
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5.  INICIATIVA  UNIV. EXTREMADURA  
 

 

Varias iniciativas  

 

 

Univers idad de Extremadura  

 

 

HISPAROB  

 

 

 

Presentación:  

Más información: Plataforma tecnológica asociada  

 

Entidad proponente:  

Título de la iniciativa:  
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6.  SAFETY - CELL  

 

SAFETY-CELL: Seguridad Personal en Áreas de Trabajo Compartidas Humano -Robot  

 

 

Centro Avanzado de Tecnologías Aeroespaciales (CATEC) , centro tecnológico 

establecido y gestionado por la Fundación Andaluza para el Desarrollo Aeroespacial 

(FADA).  

 

 

HISPAROB  

 

 

El Centro Avanzado d e Tecnologías Aeroespaciales (CATEC) está establecido y 

gestionado por la Fundación Andaluza para el Desarrollo Aeroespacial (FADA). 

FADA-CATEC cuenta con 3.000 m2 de laboratorios y talleres, y 1.500 m2 de 

oficinas, junto con unas instalaciones para la exp erimentación con UAVs en la 

provincia de Jaén. FADA -CATEC se dedica fundamentalmente a investigación 

aplicada y actividades de desarrollo en coordinación con la industria, universidades 

y otros centros de investigación. FADA -CATEC atiende la demanda de I+D +i de 

más de 150 compañías y ha obtenido una subvención de 21 millones de euros para 

infraestructura de I+D y equipamiento.  

La motivación de este proyecto está en la necesidad de crear equipos de trabajo 

que aúnen las ventajas de la robótica y las habilida des humanas para conseguir 

células robotizadas flexibles en fabricación industrial aeronáutica. La industria aún 

es reticente a aplicar este tipo de avances debido a las exigencias de seguridad 

para la protección de los trabajadores. Este proyecto busca de sarrollar estrategias 

de seguridad y protección de personas que compartan el espacio de trabajo con 

manipuladores industriales en una célula de trabajo.  

La seguridad personal, para la ejecución de tareas en colaboración, se conseguirá 

mediante sistemas de percepción e interfases persona - robot. El sistema de 

percepción permitirá la identificación, localización y predicción de movimientos de 

los agentes cooperativos en la célula mediante la integración de de distintos tipos 

de sensores y sistemas de visión. L as interfases estarán basadas en tecnologías de 

realidad aumentada para informar al operario de la situación de los manipuladores, 

Descripción:  

Más información: Plataforma tecnológica asociada  

Entidad proponente:  

Título de la iniciativa:  
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sus próximos movimientos y las posibles situaciones peligrosas resultantes del 

empleo del sistema percepción. Todo este flujo  de información servirá para que 

humano y robot compartan el conocimiento de sus posiciones, de tal modo que la 

planificación de movimientos evite las situaciones de riesgo.  

 

 

Empresa privada que lidere el proyecto del programa INNPACTO  

Institución académica con experiencia en interacción Humano -Robot  

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Perfiles de socios buscados:  
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7.  ACOM - UAS  

 

ACOM-UAS: Sistemas avanzados de comunicaciones para  Vehículos Aéreos no 

Tripulados  

 

Centro Avanzado  de Tecnologías Aeroespaciales (CATEC) , centro tecnológico 

establecido y gestionado por la Fundación Andaluza para el Desarrollo Aeroespacial 

(FADA).  

 

 

HISPAROB  

 

 

El Centro Avanzado de Tecnologías Aer oespaciales (CATEC) es un centro 

tecnológico establecido y gestionado por la Fundación Andaluza para el Desarrollo 

Aeroespacial (FADA). FADACATEC cuenta con 3.000 m2 de laboratorios y talleres, y 

1.500 m2 de oficinas, junto con unas instalaciones para la e xperimentación con 

UAVs. FADA -CATEC se dedica a investigación aplicada y actividades de desarrollo 

en coordinación con la industria, universidades y otros centros de investigación. 

FADA-CATEC atiende la demanda de I+D+i de más de 150 compañías y ha 

obtenid o una subvención de 21 millones de euros para infraestructura de I+D y 

equipamiento. CATEC se trasladó en Junio de 2009 a sus nuevas instalaciones y 

desde entonces ha conseguido contratos con empresas y proyectos del Séptimo 

Programa Marco de la Comisión E uropea y el Plan Nacional por más de 2.5 millones 

de euros.  

En este proyecto se propone el desarrollo de nuevas tecnologías que mejoren el 

sistema de comunicaciones utilizado en los UAVs con vista a sus posibles 

aplicaciones en seguridad, defensa, vigilanc ia del medio ambiente y otras En primer 

lugar proponemos el uso de antenas de tipo phasedarray y sistemas de radio 

definido por software (SDR), de tal forma que se pueda adaptar el datalink a las 

necesidades particulares de cada misión, tanto desde el punt o de vista de la 

seguridad en las comunicaciones como de los protocolos y características de los 

enlaces (ancho de banda, retraso, alcance). Se trata de que un mismo equipo se 

pueda adaptar, por software, a las necesidades de cada misión que pueda realizar  

un UAV.  

Descripción:  
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Además, en el mismo proyecto, se pretende abordar las comunicaciones internas 

entre los distintos subsistemas electrónicos que forman parte del UAV. Para ello 

proponemos trabajar en el desarrollo de una aviónica modular integrada diseñada 

específi camente para UAVs ligeros y nuevas tecnologías de comunicaciones como la 

fibra óptica que permitan incrementar la cantidad de datos a transmitir reduciendo 

la sensibilidad del sistema a interferencias electromagnéticas.  

 

 

Empres a privada que lidere el proyecto del programa INNPACTO. CATEC ofrece 

importante experiencia en UAS y equipamiento en el que se incluye una flota de 

UAVs (más de 10 aeronaves de ala fija y rotatoria desde 2Kg hasta 40Kg de carga 

de pago), herramientas para el desarrollo de software y hardware crítico (normas 

DO-178B y D0 -254), equipos para el desarrollo de sistemas de RF.  

 

Perfiles de socios buscados:  
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8.  ROMANET  
 

 

ROMANET:  Robots para redes móviles ad -hoc  

 

Universidad de Sevilla  

 

 

HISPAROB  

 

 

Se trata de desarrollar una plataforma para el despliegue de una red móvil ad -hoc 

empleando robots. Se explotarán métodos previamente desarrollados para la 

cooperación autónoma entre robots  con el objetivo de cubrir una determinada zona 

mediante el uso de servicios de enlaces dinámicos de comunicaciones. El equipo de 

vehículos aéreos/terrestres se coordinará automáticamente de forma distribuida 

(para lograr mayor robustez ante fallos) con ob jeto de determinar las zonas en las 

que es necesario ofrecer un servicio como enlace y decidir qué miembro del equipo 

debe prestar dicho servicio. Se contempla también la intervención de operadores 

humanos empleando dispositivos móviles. La Figura 1a ilust ra una simulación con 

cuatro vehículos que envían información a un centro de control y se coordinan en 

función del radio de cobertura de cada transmisor. Dicho sistema podría ofrecer 

distintos servicios empleando para ello vehículos autónomos terrestres y aéreos, así 

como equipos móviles transportados por vehículos convencionales o personas.  

Entre las aplicaciones a corto plazo del sistema que se pretende desarrollar se 

encuentran la vigilancia de instalaciones e infraestructuras, la intervención en caso 

de emergencias, las retransmisiones de eventos deportivos y otras.  

En el proyecto se contempla la experimentación empleando un sistema compuesto 

por varios robots terrestres y uno aéreo. Dichos robots están disponibles 

actualmente dentro de nuestro grupo de investigación (Figura 1b), así como 

determinados algoritmos que han sido probados en simulación y en algunas 

pruebas de campo en el marco de proyectos, financiados por la Comisión Europea y 

el Plan Nacional de Investigación, que han finalizado con éxito.  

 

Descripción:  
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Se busca como socio una empresa, interesada en el proyecto, que desarrolle 

dispositivos inalámbricos para comunicaciones móviles.  

 

Perfiles de socios buscados:  
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9.  ROBÓTICA INDUSTRIAL  
 

 

Iniciativas sobre robótica industrial  

 

 

Tecnalia  

 

 

HISPAROB  

 

 

 

Presentación:  

Más información: Plataforma tecnológica asociada  

Entidad proponente:  
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